AM35 Instrukcja obstugi napedu Zigbee z elektronicznymi krancowkami (Tuya)

1. Zakres

Dokument dotyczy napedow akumulatorowych stosowanych w:

« Systemach zewnetrznych: rolety zewnetrzne, Zip screeny
- Systemach wewnetrznych: rolety materiatowe, zaluzje, rolety typu dzien-noc, rolety rzymskie

Il. Zastosowania

Zastosowanie 1: Wbudowany akumulator litowy Zastosowanie 2: Zasilanie panelem stonecznym

tadowarka (wejscie 100-240 V,
wyjscie DC 16,8V 1A)

Panel stoneczny

—— Wbudowany akumulator litowy —— Wbudowany akumulator litowy
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Wymog wstepny przed instalacjg
* Przed montazem akumulator musi zostac w petni natadowany (100%), aby zapewni¢ bezprobleowe dziatanie ostony od pierwszego uzycia.
- Wymog te, dotyczy zarowno napedow podtgczonych do panelu solarego, jak | tych tadowanych wytgcznie tadowarkg - petne natadowanie zapewnia
stabilng prace | prawidtiowe ustawienie krancowek.
* W przypadku tadowarek dedykowanych z diodg LED, po petnym natadowaniu akumulatora dioda LED zmieni kolor na zielony.

lll. Obstuga

* Do sterowania uzywac¢ dedykowanych pilotow, przetacznikéw lub aplikacji zalecanych przez producenta.

« W przypadku wersji z czujnikami pogodowymi (wiatr, stonce) nalezy regularnie weryfikowac ich prawidtowe dziatanie.

* Przy napedach z panelem solarnym - utrzymywac panel w czystosci (regularne przecieranie miekkg sciereczkg) w celu zapewnienia maksymalne]
efektywnosci tadowania.

1.Funija W'I'qczanialwyl'quania ZaSiIania *Po wytaczeniu zasilania naped nie bedzie mogt odbiera¢ sygnatow z pilota.

fl Vyiaczanie zasilania
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Nacisnij przycisk na napedzie Naped wydaje raz sygnat |

Nacisnij przycisk na napedzie Nastepnie zasilanie zostaje wytgczone
dzwiekowy i wigcza zasilanie

2.Przypisanie nadajnika

S BN S
Nacisnij PROG przez 1 s Potwierdzajgcy ruch napedu Nacisnij GORAw ciagu 10 s Potwierdzajacy ruch napedu i nadajnik przypisany
3_Zmiana kiel"urlku *Jesli kierunek pracy jest odwrotny, wykonaj ponizsze kroki, w przeciwnym wypadku przejdz do kroku ustawiania potozen krancowych.
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Potwierdzajgcy ruch napedu
| Kierunek zmieniony
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Nacisnij STOP na zaprogramowanym
nadajniku przez 5 s
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Potwierdzajgcy ruch napedu Nacisnij DOL w ciggu 10 s

4.Ustawianie pozycji krancowej

A. Mozna ustawi¢ maksymalnie sze$¢ roznych pozyciji krarnicowych, z ktérych dwie najdalej potozone nazywane sg

pozycjami kranicowycmi GORA i DOL, a pozostate nazywane sa poosrednimi: X - Trzecia pozycja posrednia
B. Gdy pierwsza pozycja krancowa jest GORA (jak na ilustracji po prawej), wszystkie inne pozycje moga byé :
ustawione tylko ponizej tej pozycji; podobnie, gdy pierwszg pozycjg krancowg jest DOL, wszystkie inne pozycje Pierwsza pozycja krancowa (pozycja kraricowa GORA)

mogg byc¢ ustawione tylko powyzej tej pozycii,

C. Kazda pozycja krancowa moze by¢ oddzielnie skorygowana lub usunieta (Pierwsza pozycja krancowa moze by¢ \/ Trzecia pozycja posrednia
tylko skorygowana, ale nie moze by¢ oddzielnie usunieta. Moze zostac usunieta, po przywrdceniu ustawien fabrycznych);

: - : . . : e - . : - : Wszystkie inne pozycje
D. Naped zatrzymuje sie na nastepnej pozycji krancowej po przyjeciu jednego polecenia GORA/DOL. Gdy osiggnie L Druga pozycia posrednia 1092 byé Listawiore

pozycje krancowg GORA, polecenie GORA przestaje dziataé; gdy osiagnie pozycje krancowa DOL., polecenie DOL : ponizej pierwszej pozycji

przestaje dziataé: i Rl l
_ _ ==l Trzecia pozycja posrednia

E. Nacisnij dwa razy przycisk GORA/DOL na nadajniku w odstepie jednej sekundy, naped przejdzie bezposrednio do

pozycji krancowej GORA/DOL bez zatrzymywania sie na pozycjach posrednich.
5.USt3Wianie pozycp kraﬁCOWEj *Jesli w ciagu 30 sekund nie zostanie wykonana zadna czynnosé, naped automatycznie wyjdzie z trybu przygotowania do ustawiania pozycji krancowej

e i == h
o . _ _ W celu ustawiania GORNEJ krancowki ustaw - . . .
Nacisnij przycisk PROG na Potwierdzajgcy ruch napedu, | naped wlnczekiwaiej pniyc{g gtéie ostatnie Nacisnij przycisk PROG z tytu Potwierdzajgcy ruch
. i : polecenie z pilota jest w kierunku | zatrzymaj go, e el .
zaprogramowanym nadajniku przez 1 s wejscie w tryb programowania % Al e DO LTI T ah U (5150 e nadajnika przez 1 s., aby napedu — krancowka ustawiona

w oczekiwanej pozycji, gdzie ostatnie polecenie ZElpiSElf: pﬂZ}r’Cj@ kraﬁcan
Z pilota jest w kierunku DOL | zatrzymaj go



G_Ustawianie dodatkowych pOZYC]l *Jesli w ciggu 30 sekund nie zostanie wykonana zadna czynno$¢, naped automatycznie wyjdzie z trybu przygotowania do ustawiania pozycji posrednich

Nacisnij przycisk PROG z otwierdzajacy ruch napedu, Nacisnij przycisk PROG z tytu Potwierdzajgcy ruch napedu
tytu nadajnika przez 1 s. wejscie w tryb ustawiania nadajnika przez 1 s, - pozycja posrednia ustawiona
aby zapisac pozycje posrednig

Ustaw naped w zadanej pozyc;ji

7.Korekta pozycp kraﬁcowej *Jesli w ciggu 30 sekund nie zostanie wykonana zadna czynnosc, naped automatycznie wyjdzie z trybu przygotowania do korekty pozycji krancowej

Ustaw naped w pozycji, Nacisnij przycisk PROG ztytu  Potwierdzajgcy ruch napedu,  Dostosuj pozycje ostony Naciénij przycisk PROG z Potwierdzajacy ruch napedu,
ktorg chcesz korygowac nadajnika przez 1, wejscie w tryb korekty tytu nadajnika przez 1 s. pozycja krancowa skorygowana
aby wejsc w tryb korekty

8.Usuwanie pozycji posredniej lub krancowej  *Pierwszej pozycii kranicowej nie mozna usunaé
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Pierwsze| pozycji krancowe] Nacisnij przycisk PROG z Potwierdzajgcy ruch napeduw 1 s., Potwierdzajacy ruch napeduw 7 s.,
nie mozna usungc tytu nadajnika przez 7 s wejscie w tryb ustawiania pozycji krancowe| pozycja posrednia lub krancowa usunieta
9.Zmiana ruchu pulsacyjnego i ciggtego
Nacisnij przycisk STOP na Potwierdzajacy ruch napedu Nacisnij przycisk STOP Potwierdzajacy ruch napedu, zmiana wykonana
zaprogramowanym nadajniku przez 5 s.
10.Dodawanie nowego nadajnika
E* ’;Z. e [e==:=3N e
Nacisni przycisk STOP na Potwierdzajacy ruch napedu Naciénij przycisk GORA na nowym nadajniku Potwierdzajgcy ruch napedu,
zaprogramowanym nadajniku przez 5 s. nowy nadajnik dodany
11.Usuniecie nadajnika z pamieci
Nacisnij przycisk STOP na Potwierdzajacy ruch napedu Nacisnij przycisk PROG z Potwierdzajacy ruch napedu,
zaprogramowanym nadajniku przez 5 s. tytu nadajnika przez 1 s. nadajnik usuniety
12.Usuniecie wszystkich ustawien *Po usunigciu wszystkich informacji naped powéci do ustawien fabrycznych
p—
Krotko nacisnij przycisk PROG dwa razy. A nastepnie dtugo nacisnij Ponownie dtugo nacisnij przycisk PROG, dwa potwierdzajace
przycisk PROG raz, naped wydaje jeden sygnat dzwiekowy. ruchy napedu. Wszystkie ustawienia usuniete
By =/
- —\(' = e .. =l
Nacisnij przycisk STOP na Potwierdzajgcy Nacisnij przycisk PROG z tytu Potwierdzajgcy ruch napedu Dwa potwierdzajgce ruchy po 7
zaprogramowanym nadajniku przez 5 s. ruch napedu nadajnika przez 7 s. w ciggu 10 sekund po pierwszej sekundzie sekundzie, wszystkie ustawienia usuniete

IV. Rozwigzywanie problemow

Pozycja Problem Przyczyna Rozwigzanie
1 Kl s . : a. Zabezpieczenie przed nadmiemym obcigzeniem a. Wymien na odpowiedni naped
Sl PrELuL MO DIHCLE- NOIHO b. Nieprawidfowa instalacja b. Sprawdz, czy naped jest prawidlowo zainstalowany
: , . a. Naped osiggnat potozenie krancowe a. Normalna sytuacja
2 Naped nie pracuje lub pracuje wolno b. Wyczerpany akumulator b. Nataduj akumulator
3 Neped rie pracuje Ib pracuje wolno a. W trybie wytaczenia zasilania a. Wiacz naped

b. Wyczerpany akumulator b. Nataduj akumulator



V. Sterowanie za pomoca aplikacji

1.Zeskanuj kod QR, a nastepnie pobierz i
zainstaluj aplikacje Tuya.

*Upewnij sie, ze Bluetooth w telefonie jest
wigczony przed rozpoczeciem operacji.
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Bluetooth devices list

Iiijhr’ri’* devices list

@ Add devices

6.Nacisnij krotko przycisk ,PROG" na napedzie
4 razy, a nastepnie przytrzymaj przez 3 s. pigty

raz, aby przejs¢ do trybu programowania.
Przy pigtym nacisnieciu przycisku ,PROG”
naped wykona jeden ruch potwierdzajgcy w

pierwszej s., a nastepnie ponownie w trzeciej),
kliknij ,Potwierdz, ze lampka kontrolna szybko
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3.Wybierz "Brama bezprzewodowa”

Tmay11:32 WA R LR D
X Add Device
“ ZIGBEE

8.Kliknij ,Zakoncz”

X Cable

Reset the device

Power on the device, make sure the blue
light is on and the red light is blinking.

Q Lonfirm the indicator 1S blinking

e
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4.Dodaj centale

Tmen 11:03 W3R B Gl Sl B

X Add Device

# Mini Multi Mode Gate. ..

2.Centrala zostata pomysinie dodana

< ZIGBEE
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9.Interfejs urzadzenia

V. Konserwacja - napedy z wbudowanym akumulatorem

a. Systemy zewnetrzne

 tadowac¢ akumulator minimum 1 raz na 6 miesiecy, nawet jesli naped nie jest uzywany.

« W okresach niskich temperatur (ponizej 0°C) unika¢ catkowitego roztadowania — zaleca sie dotadowanie przed zima.
« Sprawdzac stan techniczny przewodow tadowania | gniazd.

b. Systemy wewnetrzne

 tadowac¢ akumulator co 6—8 miesiecy.
 Unikac¢ przechowywania w pomieszczeniach o wilgotnosci powyze] 85% RH.
« Co 12 miesiecy sprawdzi¢ poprawnosc dziatania krancowek | ustawien.

VIi. Wskazowki ogolne

-

< Setting

Motor Reverse
Best Position
Heset
RUN-MODE
set_angle
copy_rf

set SENSITIVE

ON/OFF obstacle detecting

Battery Show

Limit set

Hemove Limit

10.Ustawienia urzadzenia

Do tadowania stosowac¢ wytgcznie dedykowane tadowarki dostarczone przez producenta lub rekomendowanej przez producenta.

Nie dopuszczaC do catkowitego roztadowania akumulatora.

Nie otwierac obudowy napedu ani akumulatora — grozi to utratg gwarancji 1 uszkodzeniem urzgdzenia.
W przypadku napedow wyposazonych w modut ZigBee 3.0 z informacjg zwrotng mozliwe jest sprawdzenie poziomu natadowania akumulatora w

dedykowanej] aplikacji Tuya.

=
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Produkty objete sa 5-letnig gwarancja. Prosimy o zachowanie instrukcji oraz dowodu zakupu.

Zgodnie z przepisami Dyrektywy Parlamentu Europejskiego | Rady 2012/19/UE z dnia 4 lipca 2012 r. w sprawie zuzytego sprzetu elekirycznego i elektronicznego (ZSEE) zabrania sie umieszczania zuzytego
sprzetu razem z innymi odpadami, oznaczonymi symbolem przekreslonego pojemnika na smieci. Uzytkownicy sa zobowigzani do przekazania zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu zbiérki w celu wtasciwego
przetworzenia. Oznakowanie oznacza jednoczesnie, Ze sprzet zostat wprowadzony do obrotu po dniu 13 sierpnia 2005 r. Te obowiazki prawne zostaty wprowadzone w celu zmniejszenia ilosci odpadéw
wytwarzanych ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego oraz zapewnienia odpowiedniego poziomu zbidrki, odzysku | recyklingu. Sprzet nie zawiera Zadnych niebezpiecznych sktadnikdw, ktore
mogtyby mie¢ szczegodlnie negatywny wptyw na srodowisko | zdrowie ludzi.

A-OK niniejszym oswiadcza, Ze naped objety niniejsza instrukcja, gdy jest oznaczony dla napiecia wejsciowego DC5V | jest uZywany zgodnie z przeznaczeniem zgodnie z niniejszg instrukcja, jest w zgodnosé z
zasadniczymi wymaganiami dyrektywy 2014/53/UE, deklaracja zgodnosci wyszczegdlniajaca zastosowane normy | specyfikacje oraz podajaca wszystkie dane szczegodfowe dotyczace z identyfikacja napedu,

1azwiskiem | adresem osoby (oséb) upowaznionej do sporzadzenia dokumentacji technicznej | upowaznionej do sporzadzenia deklaracji, w tym z miejscem | data wystawienia, moZna skontaktowa¢ sie z dziatem
dbstugi klienta w siedzibie gtéwne] A-OK pod numerem 0752-5717888.



AM35 Power Saving DC Tubular Motor Manual

l. Scope

This document applies to battery-powered drives used in:

 External systems: external roller shutters, ZIP screens
* Internal systems: fabric roller blinds, Venetian blinds, day-night blinds, Roman blinds

| . Applications

Application 1: Built—in Lithium Battery Application 2: Solar Panel Power
Charger(100-240V input, _ Solar Panel
ROt B R el Built in lithium battery Built in lithium battery

L _— K 3

Pre-installation requirement

- Before installation, the battery must be fully charged (100%) to ensure trouble-free operation of the shading system from the first use.

* This requirement applies both to drives connected to a solar panel and to those charged exclusively with a charger. A full charge ensures stable
operation and proper setting of the limit positions.

* In the case of dedicated chargers with an LED indicator, once the battery is fully charged, the LED will turn green.

Il.Operation

» Use dedicated remote controls, switches, or applications recommended by the manufacturer for control.
 For versions with weather sensors such as wind or sun sensors, their correct operation should be checked regularly.
* For drives with a solar panel, keep the panel clean by regularly wiping it with a soft cloth to ensure maximum charging efficiency.

1.Power ON/OFF function *After switching off power, the motor wouldn't able to receive remote signals.

Switch Power ON

Switch Power OFF

e
. : Push switch button
Push switch button Motor beep once and switch on power Then pgwer off
2.Programming
— ' - h
Press PROG for 1s Motor jog once Press UP within 10s Yberingonce et g

program finished

3_Change dire(:tion * In case of the working direction was upside down, then follows below step, otherwise, please skips to limit setting step.

=

Press STOP of the programmed

: Motor jog once Press Down within 10s Motor jog once and the
transmitter for 5s direction changed
4.Limit position setting
A. Maximum six different limit positions can be set, the furthest two positions called the UP x P b T
and DOWN limit position, others called the middle limit positions; g P
B. When the first limit position is the UP limit position(as right illustration),all other limit :
positions can only be set below this position; the same thing, when the first limit position The first limit position(Up limit position)

Is the DOWN limit position, all other limit positions can only be set above this position;
C. Every limit position can be fine-tuned or deleted separately(The first l[imit positi on can

only be fine-tuned but can’t be deleted separately. It can be deleted when delete all \/ The third limit position
memories );

D. The motor stops at the next limit position after accepting once UP/DOWN order. When it - All the other limit position
reaches the UP limit position, the UP order is no use any more; when it reaches the - [besscondiimifpostion ﬁ;’higﬁfﬂ“w et
DOWN limit position, the DOWN order is no use; : = =

E. Press the UP/DOWN button twice on the transmitter at the speed of once a . —h Thathid bosition

second,motor will go directly to the UP/DOWN limit position without any stop at the
middle limit



5_ FirSt Iim it pOSitiO n Setti N g (If there's no any action within 30's , the motor will exit from limit position preparation automatically)

N\

Press the PROG of the Motor jog once enter into limit Press UP adjusting the motor to the Press the back PROG for 1s Motor jog once and the limit
programmed transmitter for 1s setting preparation expected position to set the up limit to save the limit position setting finished

position as first limit, Or press DOWN

to set the down limits as the first limit.

6_ Othe r Iim it pOSiti on SEtti n g % (Ifthere's no any action within 30s , the motor will exit from limit position preparation automatically)

A

b — === ="

Move the motor to fhe Motor jog once enter limit Press the back PROG for 1s Motor jog once and the limit
expected position Press back PROG tor 1s setting preparation to save the limit position setting finished

7. Lim it pOS ition fi ne-tu n i ng % (If there's no any action within 30 s , the motor will exit from limit position preparation automatically)

When motor run to

the expect fine-tune Press back PROG 1s to Motor jog once enter Adjust to the Press the back PROG for 1s Motor jog once and the limit
limit position enter setting condition limit setting preparation expected position to save the limit position fine-tune setting finished
* deleted
B_Delete the limit pOSition (The first limit position can't be )

h —-

=] =
Let motor run to the limit Motor jog once in 1s enter Motor jog once in 7s, the preset
position which need to be deleted Press back PROG for 7s limit setting preparation limit position deleted
9.Dot move and continuous move convertion
. . N
N W s e _
Press STOP of the programmed : Motor jog once to confirm
transmitter for 5s ’ Motor jog once Press STOP the convertion
10. Add the new transmitter
c P | \
Press STOP of the programmed : Press UP of the Motor jog once, new
transmitter for 5s WGIOR jog ohee new transmitter programing finished
11.Delete single channel memory
Press STOP of the programmed Motor jog once Press back PROG for 1& Motor jog once, single

channel Is deleted

transmitter for 5s

1 2 Delete a" the memories % After deleting all codes, the motor will be restored to factory setting.

[ ——
Short press PROG twice. And long press Long press PROG again, motor jogs twice.
the PROG once, the motor beeps once. All memories have been deleted.
) r .
. \Q . i \ . | 4 ;H/
Press STOP of the programmed : : :
_ _ Press back PROG for : : Motor jog two more times in 7s,
transmitter for 5s iasielioonls 7s within 10s Motor jog once in 1s all the memories are deleted
V. Trouble Shooting
Items Problem Matter Shooting
: Motor does not run, or run slowly a.Over-load prf::tectmn_ a.Exchan_ge with p‘rmper motor
b.Non-proper installation b.Check if proper installed
a.Motor reaches the limit a.Normal situation
2 Motor does not run, or run slowly
b.Out of battery b.Recharge the battery
a.In power off mode a.Power on motor
3 Motor does not run, or run slowly

b.Out of battery b.Recharge the battery



V. APP Instruction
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*Please make sure the phone a device"or click”+"at the up right corner
Bluetooth this on before operation.
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& Mini Multi Mode Gatew... O 72 < Search device X Add Device < ZIGBEE & < Setting
1 devices have been successfully added
Motor Reverse
m ZIGBREE Best Position
&
e Reset
RUN-MODE
=
Device Info Dt
set_angle
Bluetooth devices |ist Zigbee devices list Elll:l}-'_rl'

set SENSITIVE

ON/QOFF obstacle detecting
0%

Battery Show

Limit set

(+) Add devices

6. Select the add device in the gateway, 7.Search to the motor device, 8. Click “Complete” 9.Device Interface 10.Device Setting
and then put the motor into the APP click “Complete”
network configuration state

Vi. Maintenance - Drives with a Built-in Battery

a. External

systems

« Charge the battery at least once every 6 months, even if the drive is not in use.

* During
* Check

periods of low temperatures below 0°C, avoid complete discharge. It is recommended to recharge the battery before winter.
the technical condition of the charging cables and sockets.

b. Internal systems

 Charge the battery every 6—-8 months.
* Avoid storage in rooms with humidity above 85% RH.
« Every 12 months, check the correct operation of the limit positions and settings.

Vil. General Guidelines

* For charging, use only dedicated chargers supplied by the manufacturer or recommended by the manufacturer.

* Do not allow the battery to become completely discharged.
* Do not open the drive or battery housing, as this may void the warranty and damage the device.
* For drives equipped with a ZigBee 3.0 module with feedback, it is possible to check the battery charge level in the dedicated Tuya application.

The products are covered by a 5-year warranty. Please keep the instruction manual and proof of purchase.

=

In accordance with the provisions of Directive 2012/19/EU of the European Parliament and of the Council of 4 July 2012 on waste electrical and electronic equipment (WEEE), waste equipment must not be
disposed of together with other waste and must be marked with the crossed-out wheeled bin symbol. Users are obliged to hand over waste equipment to a designated collection point for proper processing. The
marking also indicates that the equipment was placed on the market after 13 August 2005. These legal obligations were introduced to reduce the amount of waste generated from electrical and electronic
equipment and to ensure an appropriate level of collection, recovery, and recycling. The equipment does not contain any hazardous components that could have a particularly negative impact on the environment

or human health.
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A-OK hereby declares that the drive covered by this manual, when marked for DC5V input voltage and used as intended in accordance with this manual, complies with the essential requirements of Directive
2014/53/EU. The declaration of conformity, specifying the applied standards and specifications and providing all detailed information regarding the identification of the drive, the name and address of the
yerson(s) authorised to compile the technical documentation and authorised to draw up the declaration, including the place and date of issue, can be obtained by contacting the customer service department at

A-OK headquarters at 0752-5717888.




